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MIG/MAG-SchweiBbrenner-Systeme
luft- und flussiggekihlt

ROBO WH / ROBO WH-PP lufi- und flissiggekihlt

Schnelle Anpassung an wechselnde SchweiBaufgaben ...

LeistungsgroBe: bis 550 A
Einsatzgebiete: Automobilbau, Automobil-Zulieferer (Tier 1, Tier 2), Nutz-

fahrzeugbau, Erdbewegungsmaschinen, Schienenfahr-
zeugbau, Maschinen- und Stahlbau

Automatisierungsgrad: |_High |

ABIROB® W fliissiggekiihlt

Robust & flexibel ...

LeistungsgroBe: bis 600 A

Einsatzgebiete: Nutzfahrzeugbau, Erdbewegungsmaschinen, Schienen-
fahrzeugbau, Schiffsbau, Maschinen- und Stahlbau

Automatisierungsgrad: | Medium |

ABIROB® A ECO luftgekiihlt

Einfach & effektiv ...

LeistungsgroéBe: bis 500 A

Einsatzgebiete: Automobilbau, Automobil-Zulieferer (Tier 1, Tier 2),
Zweiradindustrie, Behdlterbau, Luft- und Raumfahrtindustrie

Automatisierungsgrad: | Medium |

ABIROB® 350 GC luftgekihlt
Robust, langlebig & kostengiinstig ...

LeistungsgroBe: bis 350 A
Einsatzgebiete: Automobilbau, Automobil-Zulieferer (Tier 1, Tier 2),

Zweiradindustrie, Behalterbau

Automatisierungsgrad: BT

ROBO Standard fliissiggekiihlt

Stark, verlasslich & ckonomisch ...

LeistungsgroBe: bis 450 A
Einsatzgebiete: Nutzfahrzeugbau, Erdbewegungsmaschinen, Schienen-

fahrzeugbau, Schiffsbau, Behélterbau, Maschinen- und
Stahlbau

Automatisierungsgrad: T

ROBO Compact flisssiggekihlt

Stark, verlasslich & dkonomisch ...

LeistungsgroBe: bis 600 A
Einsatzgebiete: Nutzfahrzeugbau, Erdbewegungsmaschinen, Schienen-

fahrzeugbau, Schiffsbau, Behélterbau, Maschinen- und
Stahlbau

Automatisierungsgrad: T
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Roboterhalterung ,iCAT”
Roboterhalterung & Zwischenflansche

Roboterhalterung
iCAT

Zwischenflansche

90

iCAT
ABIROB® A
iCAT
ABIROB® W
iCAT
ROBO WH
Beschreibung Bestell-Nr.
Roboterhalterung iCAT ABIROB® A kpl. 780.3101.1
Roboterhalterung iCAT ABIROB® W kpl. 780.3130.1
Roboterhalterung iCAT ROBO WH 780.3150.1
Bitte beachten Sie: Die entsprechenden Brennerhélse finden Sie in den jeweiligen Kapiteln ab Seite 7.
Typ Beschreibung Bestell-Nr.
\ Zwischenflansch fir EA1400N / SSA 2000 780.0575.1
‘ n YASKAWA® oder EAT900N
q Zwischenflansch fir ABB® IRB 1600 ID 780.0589.1
A Zwischenflansch fir KUKA® KR5 Arc HW 780.0590.1
N Zwischenflansch fir FANUC® Arc Mate iC Series 780.0583.1
Zwischenflansch for OTC® All B4 oder AlIX B4L 780.0696.1

Zwischenflansche fir andere Schweiroboter auf Anfrage. Bitte geben Sie den Robotertyp an.




Roboterhalterung , iCAT”
FGhrungsspiralen & Zubehér

Fihrungsspiralen Typ fir Anschlusstyp! Draht-@ bisL=2,2m bislL=3,6 m
Spirale Stahl  ABICOR BINZEL® Euro-Zentralanschluss @1,0-1,2 - 124.0146.1
Spirale Stahl  Fronius® @1,0-1,2 124.0174.1 -
Spirale Stahl ~ OTC® @1,0-1,2 124.0166.1 -
Spirale Stahl  Panasonic® @1,0-1,2 124.0164 -

' Fishrungsspiralen fir weitere Anschlusstypen erhalten Sie auf Anfrage.

Zubehor

Beschreibung Bestell-Nr.
1 Einziehhilfe (fir eine einfache Schlauchpaketmontage) 980.2153
o.Abb.  Wellschlauchklemme kpl. (fir KUKA® KR5 arc HW) 400.1407.1
Wellschlauchklemme kpl. (fir KUKA® KR16 arc HW) 400.1428.1
Wellschlauchklemme kpl. (fir YASKAWA® EA 1400 / EA 1900) 400.1153.1
Wellschlauchklemme kpl. (fir OTC® Almega Ax V4) 400.1363.1
Wellschlauchklemme kpl. (fir REIS® RV 20/30) 400.1360.1
o.Abb.  Schutzschlauch (Ldngenangabe erforderlich) 109.0074
o.Abb.  Wellschlauchendstiick 500.0453

o.Abb.  Schutzhaube (fiir iCAT) 191.0117
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Roboter-Peripherie

(] .ll

Roboterhalterung ,,iCAT mini

Kompakt, prézise, einfach und preiswert ...

Die kompakte Roboterhalterung iCAT mini - mit integrierter Schlauchpaketfihrung
fir luftgekiihlte SchweiBanwendungen - wurde firr den Einsatz an Hohlwellen-
Robotern der Automobil-Zulieferer und der General Industries bis 400 A konstruiert.

Das Gesamtsystem besteht aus Schweif3brenner, Abschaltsicherung und Schlauch-
paket mit einem hochbeanspruchbaren und torsionsbesténdigen Koaxialkabel fir
eine hohe Lebensdauer. Ergénzend zum kompakten iCAT mini-System gibt es die
Brennerhalsausfihrungen ABIROB® G350, G360 und G500, die mit der neuen
G-Schnittstelle ausgestattet sind. Sie zeichnen sich durch hohe Stabilitét und Wieder-
holgenavigkeit aus - fir hervorragende und reproduzierbare Schweiflergebnisse.

Die Brennerhalstypen der G-Serie sind in diversen TCP-Ausfihrungen verfigbar
und greifen auf das bewdhrte VerschleiBteilkonzept der ABIROB® A- und GC-Rei-
he zuriick.

Argumente, die fir sich sprechen:

B Ginstiger Anschaffungspreis, schnelle und einfache Installation
und hohe Lebensdauer

B Geringes Gewicht von ca. 1200 g (inkl. Schweif3brenner)

B Reduzierte BaugréBe fir beste Zugdnglichkeit in engen
und komplexen Vorrichtungen bzw. Bauteilen

B Sehr gute Riickstellgenauigkeit - verbunden mit grofBer Auslenkung
zum optimalen Schutz von Roboter und SchweiBBbrenner

B Umfangreiche Auswahl an SchweiBbrennern
mit unterschiedlichen Leistungsklassen

B Einsefzbar mit allen géngigen Hohlwellen-Schweifirobotern

Einsatzgebiet:
SO)®

Hohlwellen-Schweiflroboter mit integrierter
Kollisionssoftware




Roboterhalterung ,,iCAT mini”
Systemuibersicht & technische Daten

Abbildung 1:
Schnittstelle am
SchweiBBbrenner

MRS

Schutzkappe

Abdeckring

Abbildung 2:
Schnittstelle
maschinenseitig

Abbildung 1:
Schnittstelle am SchweiBbrenner

1.1 O-Ring-Dichtung sorgt fiir die sichere und
gasdichte Verbindung zur Schweif3brenner-
Schnittstelle am Schlauchpaket

1.2 Isolierring fir zusétzlichen Isolationsschutz

1.3 Nut zur Positionierung des Schweif3brenners fiir
schnellen und einfachen Brennerhalswechsel

Abbildung 2:
Schnittstelle maschinenseitig

2.1 Anschluss fir Schweif3schutzgas

2.2 Schweifstrom-Anschlussstecker fiir alle
géingigen Drahtvorschibe lieferbar

2.3 Signalleitung zur Ubertragung des
Not-Halt-Signals

2.4 Schlauchpaket - mit hochbeanspruch-
barem, torsionsfestem Koaxialkabel fir hohe
Zuverldssigkeit und lange Lebensdauer

Abbildung 4:
iCAT mini im Detail
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ABIROB® G350

Abbildung 3:

Schnittstelle lw

Schlauchpaket

brennerseitig
Technische Daten:
Roboterhalterung iCAT mini
Abmessungen: Lange 92 mm
(ohne Zwischenflansch)
& 88 mm
Gewicht: ca. 850 g
(ohne Zwischenflansch und Schlauchpaket)
Auslésekraft: 24N+ 3N
. . (bei 400 mm Abstand zum Roboterflansch)
Abbildung 3: Max. Auslenkung: Auslenkung in X- und Y-Achse: ca. 11°

Schnittstelle Schlauchpaket brennerseitig il e o ;
uslenkung in Z-Achse: ca. 8 mm

3.1 Schweif3brenner-Schnittstelle Auslésung des

o . Not-Aus-Schalters: - Auslenkung in X- und Y-Richtung: ca. 0,5-1°
3.2 Passfederpositionierung dient zur exakten . i
Posifioni . - Auslenkung in Z-Richtung: ca. 0,5-1 mm
ositionierung des SchweiBbrenners Rickstell ol <101
3.3 Faltenbalg zum Schutz vor SchweiB3spritzern Uckstellgenavigkeit: = mm

und Verschmutzunaen (bei 400 mm Abstand zum Roboterflansch)
S Belastbarkeit der

Abbildung 4: Sicherheitsabschaltung: 24 V DC, max. 100 mA

iCAT mini im Detail

4.1 Schutzringabdeckung zum Schutz der
Signalplatine vor Verschmutzung

4.2 Signalleitungen mit Steckanschlissen zum
Anschluss an das Schlauchpaket

4.3 Integrierte Signalplatine




Roboterhalterung
,1CAT mini”
Brennerhalse
ABIROB® G

|

Technische Daten nach EN 60 974-7:

ABIROB® G350
Kihlart:
Belastung:

Einschaltdauer:
Draht-@:

Brennergeometrien:

ABIROB® G360
Kihlart:
Belastung:

Einschaltdauer:
Draht-@:

Brennergeometrien:

ABIROB® G5002
Kihlart:
Belastung:

Einschaltdauer:
Draht-@:

Brennergeometrien:

luftgekihlt

350 A CO,

300 A Mischgas M21!
100 %

0,8-1,4 mm
30°/35°/45°

luftgekihlt

360 A CO,

290 A Mischgas M21!
100 %

0,8-1,6 mm
22°/35°/45°

luftgekihlt

500 A CO,

400 A Mischgas M21!
100 %

0,8-1,6 mm
22°/35°/45°

T Mischgas M21 nach DIN EN ISO 14175
2 Hinweis: Die maximalen Leistungsdaten des Schlauchpaketes
betragen 360 A CO, sowie 350 A Mischgas M21 (nach DIN

ENISO 14175).
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Roboterhalterung ,,iCAT mini”
Bestellnummern & technische Details

Brennerhalse Bestell-Nr.
Brennertyp 22° 30° 35° 45°
ABIROB® G350 = 980.0190.1 980.0185.1 980.0203.1
ABIROB® G360 980.0215.1 - 980.0222.1 980.0216.1
ABIROB® G500 980.0208.1 - 980.0223.1 980.0209.1

Bitte beachten Sie: Die entsprechenden Verschleifiteile finden Sie im aktuellen ROBO-Katalog. Weitere Brennerhélse auf Anfrage.

Roboterhalterung
iCAT mini

Beschreibung Bestell-Nr.
Roboterhalterung iCAT mini 780.3181.1
| fir alle Brennertypen
' )-C inkl. Befestigungsmittel und

Schutzabdeckungen
(ohne Roboterflansch)

Schlauchpakete

Schlauchpaket kpl. (mit RPC bzw. PANASONIC®-Anschluss)!

Beschreibung Vorschub-Typ Lénge? Bestell-Nr.
MOTOMAN® MAT1440 T50 MOTOWELD® [=0,84 m 980.2412.1
MOTOMAN® MA2010 T50 MOTOWELD® [=1,26m 980.2413.1
Ausstattung Kihlart Leistung geeignet fir Brennertyp | Optional
(bei 100% ED) ABIROB® Wire Brake
G350 G360 G500 méglich
BIKOX®T50 luftgekihlt 360 A CO, )
340 A Mischgas M213 | ¥ v/ v jo
Zwischenflansche, Zwischenflansche (Abbildung links)?
Fihrungsspiralen Typ Beschreibung Bestell-Nr.
und Ersatzteile Zwischenflansch fir YASKAWA® MAT1440 /2010 780.3509.1
Zwischenflansch fir YASKAWA® MA1400 / 1900 780.3516.1
Zwischenflansch fir ABB® IRB 1520iD 780.3515.1
Zwischenflansch fir FANUC® 100/ 120iC 780.3509.1

Fihrungsspiralen und Ersatzteile (ohne Abbildung)

Typ Bestell-Nr.
Fihrungsspirale 124.0165

Schutzkappe 780.3185.1
Faltenbalg 780.3183.1
Abdeckring 780.3184.1
Dichtring 780.3182.1
Set Signalplatine kpl. 780.3190.1

(bestehend aus Signalplatine, Steuerleitung, Abdeckring und Befestigungsschrauben)

" Hinweis: Der Durchlass der sechsten Achse am Hohlwellenroboter muss mindestens 45 mm betragen.

2 Weitere Lingen auf Anfrage.

3 Mischgas M21 nach DIN EN ISO 14175

4 Zwischenflansche fir andere Schweifroboter auf Anfrage. Bitte geben Sie den Robotertyp an. 97 .



Roboterhalterung ,,iCAT mini”
Bestellhilfe fir Hohlwellen-Schlauchpakete

Langenbestimmung Schlauchpakete

Drahtvorschub

Roboterflansch

MaB X" fiir Langenbestimmung

Drahtvorschub-Halterung

Ansicht maschinenseitiger Anschluss

Hinweis:

Wichtig fiir die Konfiguration des Schlauchpaketes ist die korrekte
Angabe der Anschlisse wie z.B. Steuerleitungsstecker, Anschlisse fiir
KihImittelschlauche, Ausblasen, etc.

Ansicht Drahtvorschub-Halterung
(Ansicht von unten)

N\

Hinweis:

Fir die Léngenbestimmung sollte der Vorschub in der Mitte der Lang-
|6cher positioniert sein, damit die Schlauchpaketlénge geniigend
Spielraum aufweist.

Wichtige Angaben
fir die Bestellung
von Hohlwellen-
Schlauchpaketen
(bitte ausfiillen):

98

1. Allgemeine Angaben:

Robotertyp und Hersteller:

Vorschubtyp und Hersteller:

Brennersystem (z.B. ABIROB® A):

Steuerleitungsstecker (z.B. Amphenol, offen, etc. ...):

MaB ,X” Schlauchpaket (siehe oben)

2. Gewiinschte Zusatzfunktionen:

[ Ausblasfunktion [1 Gasdiisensensor

3. Sonstige Informationen:

[1Wire Brake [1 Drahtvorlauf-Taster




Roboter-Peripherie
Roboterhalterung ,,iSTM”

A
“”f/r/rf.f%f/éx 777
&

Robust und stabil im schlanken Design ...

Einsatzgebiet:
iSTM - die Roboterhalterung fiir die Schweifroboter mit zentraler Medien- : .
fihrung durch die sechste Achse bietet einen hohen Grad an Sicherheit und % @ Mg @ @

Flexibilitat fir luft- und flissiggekiihlte Schweif3brenner.
Hohlwellen-Schweiflroboter mit integrierter

Das iSTM-System kann in Verbindung mit den bewéhrten ABICOR BINZEL Kollisionssoftware

Brennerhdlsen der Brennerserien ABIROB® A, ABIROB® W und ABIROB® GC

genutzt werden. Das schlanke aber robuste und stabile Design reduziert die

Wartungskosten dank einfachster Handhabung und Montagefreundlichkeit.

Die Roboterhalterung wurde speziell fir Hohlwellenroboter mit integrierter
Kollisionssoftware entwickelt.

Argumente, die fir sich sprechen:
B Extrem torsionsbestéindige Schlauchpaket - um 400° (+/- 200°) drehbar
B Hohe Flexibilitat und optimale Bauteilzugénglichkeit
B Hochste Zuverldssigkeit durch umfassenden Schutz gegen Staub
und SchweiBspritzer
B Zusatz-Feature:
Optionale Ausblasfunktion durch das Schlauchpaket




Roboterhalterung ,iSTM”

Systemuibersicht & technische Daten

Zwischenflansch fir Fanuc®-Roboter

Zwischenflansch

Roboterhalterung
iSTM ABIROB® A

mit integrierter
Schlauchklemme

Zwischenflansch
fir ABB®-Roboter

Wellschlauchklemme

Abbildung 1:
Version Fanuc®

Abbildung 1:

Roboterhalterung
iSTM ABIROB® W

Roboterhalterung
iSTM ABIROB® GC

Abbildung 2:
Version ABB®
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Version Fanuc® mit iSTM ABIROB® GC
1.1

Zwischenflansch mit integrierter
Schlauchklemme

1.2 Zwischenflansch fir Fanuc®-Roboter
1.3 Roboterhalterung iSTM ABIROB® GC

Abbildung 2:
Version ABB® mit iSTM ABIROB® W
2.1 Wellschlauchklemme fisr ABB®-Roboter

2.2 Zwischenflansch fir ABB®-Roboter
2.3 Roboterhalterung iSTM ABIROB® W



Brennerhals
ABIROB® A 360

Brennerhals

ABIROB® W 500

Brennerhals

‘ ABIROB® 350 GC

] %

')

Abbildung 3:
iSTM offen

Abbildung 3:
iSTM offen

3.2 Spannschraube fir sicheren Halt des
Schlauchpaketes

3.3 Kontrolléffnung zur Uberpriifung der
korrekten Position des Schlauchpaketes

Technische Daten nach EN 60 974-7:
Abmessungen: Lange 109 mm
@73 mm

Gewicht:

— ohne Brennerhals: ca. 900 g
— mit ABIROB® A 300 ca. 1200 g
— mit ABIROB® A 360 ca. 1200 g
— mit ABIROB® A 500 ca. 1200 g
— mit ABIROB® W 500 ca. 1500 g
— mit ABIROB® 350 GC ca. 1200 g




Roboterhalterung ,iSTM”
Schlauchpakete fir Hohlwellenroboter

Schlauchpakete mit Anschluss Gber Schnittstelle Schnittdarstellung

Ausblasschlauch

Schlauchpaket wird mit Spannschraube
in der iSTM gesichert

BIKOX®
(Schweif3draht,
Schutzgas und
Schweif3strom)

/
|
Tt ( Iitl‘
W - \
rJ Wasserschlauch
' Steuverleitung
<o Montagerichtng
Schlauchpakete mit Anschluss Gber Schnittstelle
Ausstattung Kihlart Leistung geeignet fur Brennertyp Optional
(bei 100% ED) ABIROB® A | ABIROB®W ROBO ROBOWH | wire brake
300|360 500 | 300 | 500 (6002|350 GC| 300 | 500 [600%?| méglich
BIKOX® luft 360 A CO, .
340 A Mischgas' A A A B e v/ N nein
BIKOX®-Hybridpaket mit ~ flissig 360 A CO, .
zentraler Gasfishrung 340 A Mischgas' | © | 7 | - B - nein

' M21 nach DIN EN ISO 14175. Hhere Leistungsklassen mit der Ausfiljhrung mit Strom-Wasser-Kabel erreichbar.
2 Die Roboterhalterung iSTM in Verbindung mit ABIROB W600® ist aufgrund der dezentralen Gasfihrung nur mit der Ausfihrung mit Strom-Wasser-Kabel verwendbar.
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Roboterhalterung ,,iSTM”
Bestellhilfe fir Hohlwellen-Schlauchpakete

Langenbestimmung Schlauchpakete

Drahtvorschub

Roboterflansch

MaB X" fiir Langenbestimmung

Drahtvorschub-Halterung

Ansicht maschinenseitiger Anschluss

Hinweis:

Wichtig fiir die Konfiguration des Schlauchpaketes ist die korrekte
Angabe der Anschlisse wie z.B. Steuerleitungsstecker, Anschlisse fir
KihImittelschlduche, Ausblasen, etc.

Ansicht Drahtvorschub-Halterung
(Ansicht von unten)

N\

Hinweis:

Fir die Léngenbestimmung sollte der Vorschub in der Mitte der Lang-
l6cher positioniert sein, damit die Schlauchpaketléinge geniigend
Spielraum aufweist.

Wichtige Angaben
fir die Bestellung
von Hohlwellen-
Schlauchpaketen
(bitte ausfiillen):

1. Allgemeine Angaben:

Robotertyp und -hersteller:

Vorschubtyp und -hersteller:

Brennersystem (z.B. ABIROB® A):

Steverleitungsstecker (z.B. Amphenol, offen, etc. ...):

MaB X" Schlauchpaket (siehe oben)

2. Gewiinschte Zusatzfunktionen:

[] Ausblasfunktion [1 Gasdiisensensor

3. Sonstige Informationen:

[ Wire Brake [ Drahtvorlauf-Taster




Roboterhalterung ,iSTM”
Roboterhalterung & Zwischenflansche

Roboterhalterung
iSTM

Zwischenflansche

104

iSTM {
ABIROB® A

<

iSTM
ABIROB® W

iSTM I S
ABIROB® GC -

Beschreibung

Roboterhalterung iSTM ABIROB® A kpl.
Roboterhalterung iSTM ABIROB® W kpl.
Roboterhalterung iSTM ABIROB® GC kpl.

Bestell-Nr.
780.3200.1
780.3210.1
780.3230.1

Bitte beachten Sie: Die entsprechenden Brennerhdlse finden Sie in den jeweiligen Kapiteln ab Seite 7.

1 2
Typ Beschreibung Bestell-Nr.
1 Zwischenflansch fir ABB® ABB® IRB 1600 ID 780.0678.1
2 Wellschlauchklemme ABB® IRB 1600 ID 400.1194.1
3 Zwischenflansch fir Fanuc® Fanuc® Arc Mate iC Series 780.0680.1
4 Zwischenflansch mit integrierter Schlauchklemme Fanuc® Arc Mate iC Series 780.3220.1

Zwischenflansche fir andere Schweifroboter auf Anfrage. Bitte geben Sie den Robotertyp an.




Roboterhalterung ,iSTM”
FGhrungsspiralen & Zubehor

Fihrungsspiralen Typ for Anschlusstyp! Draht-@2 bis L=2,0 m
Spirale Stahl  ABICOR BINZEL® Euro-Zentralanschluss @1,0-1,2 124.0145.1
Spirale Stahl  Fronius® @1,0-1,2 124.0174
Spirale Stahl ~ OTC® @1,0-1,2 124.0165
Spirale Stahl  Panasonic® @1,0-1,2 124.0163.1
! Fihrungsspiralen fiir weitere Anschlusstypen erhalten Sie auf Anfrage.
2 Stahldraht

Zubehor F

1

Beschreibung Bestell-Nr.
1 Einziehhilfe (fir eine einfache Schlauchpaketmontage) 980.2030
o.Abb.  Schutzschlauch (Léngenangabe erforderlich) 109.0074

o. Abb.  Wellschlauchendstiick 500.0453
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Roboter-Peripherie
Brennerreinigungsstation ,BRS”

Connect & Clean ...

Einsatzgebiet:
ABICOR BINZEL Brennerreinigungsstationen - die Komplettldsungen fiir die
zuverl@ssige, automatische Wartung von Brennerképfen. Schnell und einfach @
installiert, eben ,Connect & Clean ...", stehen die kompakten Brennerreinigungs-
stationen BRS fiir hohe Zuverl@ssigkeit. Kombiniert in einer Station garantieren MIG/MAG-Schweibrenner aller géngigen
gleich drei Systeme zeitoptimierte Abléufe und eine Steigerung der Anlagenver- Fabrikate

figbarkeit. Viele weitere Features wie Montagesténder und Schmutzwanne re-
duzieren die Installationskosten.

Argumente, die fir sich sprechen:

B Prazise und effektive Reinigung fir nahezu alle Roboterschweif3brenner

B Bewdhrtes Fréserprinzip auch bei starker Spritzeranhaftung

B Eine prazise Klemmung der Gasdise fixiert den Brenner wéhrend des
Reinigungsvorgangs




Brennerreinigungsstation ,,BRS”
Systemuibersicht & technische Daten

Brennerreinigungsstation BRS-CC

__________________________________

Antispritzermittel
(1 Liter)

Abbildung 1:
Detailansicht
BRS-FP

Stéinder

Abbildung 2:
Rickansicht BRS-CC

Abbildung 1: Abbildung 2:
Detailansicht BRS-FP Rickansicht BRS-CC
1.1 Funktionsplatine (innenliegend) 2.1 Abdeckhaube

fir programmierte Arbeitsabl&ufe 2.2 Prifspitze
1.2 Spannbacken 2.3 Injektor fir gezieltes und sparsames Einsprithen
1.3 Fraser fir verschiedene Brennerfabrikate von Antihaftmittel zur Reduktion von Schweif3-
1.4 Fraseraufnahme auswechselbar spritzeranhaftung und Verldngerung der War-
1.5 Fihrungsschlitten, Hub 50 mm tungsintervalle
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TECHNOLOGY FOR THE WELDER'S WORLD.

Unser Lieferprogramm:

MIG/MAG

* Schutzgas-Schweif3brenner

* Automaten- und Sonderbrenner
* Push-Pull-Brenner

* Rauchgas-Absaugbrenner

* Zentralstecker- und -buchsen-System

WIG
¢ Schutzgas-Schweibrenner

¢ Automaten- und Sonderbrenner

PLASMA
¢ Schneidbrenner
¢ Schweif3brenner

¢ Automaten- und Sonderbrenner

Roboter-Ausristsysteme

* Roboter-Brenner MIG/WIG/PLASMA
* Roboterhalterung CAT2/iCAT/iSTM
* Programmierhilfe ABIDOT

* Gasregelsystem EWR

* Drahtférdersystem Masterliner

* Brennerreinigungsstation BRS

* Frontinjektor TMS-VI

* Drahtabschneidevorrichtung DAV

* Drahtférdersystem MFS

* Brennerhalswechselsystem ATS-Rotor

* Werkzeugwechselsystem WWS

SchweiBzubehor

* Wasserumlaufkihlgerdte

* SchweiBBkabelstecker und -buchsen
* Trennmittelspray und -paste

v.a.m.
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